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1 前言

1.1 文档简介
介绍 RTOS 中 PMIC 驱动的接口及使用方法，为 PMIC 使用者提供参考。

1.2 目标读者
PMIC 驱动层/应用层开发/使用/维护人员。

1.3 适用范围
表 1-1: 适用产品列表

产品名称 内核版本
V459 Melis
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2 模块介绍

2.1 模块功能介绍
该模块主要提供供电使能关闭、电压调节功能。

2.2 相关术语介绍

术语 解释说明
Sunxi 指 Allwinner 的一系列 SOC 硬件平台
PMIC Power Management IC，电源管理芯片

2.3 模块配置介绍

Drivers Setup
 Melis Source Support —>
 [*] Support REGULATOR

2.4 模块源码结构
PMIC 模块源码结构如下所示：

rtos-hal/
|--hal/source/regulator/axp2101.c
|--hal/source/regulator/axp.c
|--hal/source/regulator/axp_twi.c
|--hal/source/regulator/ffs.h
|--hal/source/regulator/type.h
|--hal/source/regulator/sun8iw19p1/core.c
|--include/hal/sunxi_hal_regulator.h
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3 模块接口说明

3.1 接口列表
PMIC 提供的接口列表如下：

int hal_regulator_get_voltage(struct regulator_dev *rdev, int *vol_uV);
int hal_regulator_set_voltage(struct regulator_dev *rdev, int target_uV);
int hal_regulator_enable(struct regulator_dev *rdev);
int hal_regulator_disable(struct regulator_dev *rdev);
int hal_regulator_get(unsigned int request_flag, struct regulator_dev *rdev);

3.2 接口使用说明

3.2.1 电源初始化接口

• int hal_regulator_get(unsigned int request_flag, struct regulator_dev *rdev)
• 功能：根初始化 regulator
• 参数：

• request_flag 指定要获取电源类型
• rdev 为指向 regulator_dev 实例的非空指针

• 返回值：
• 0, 成功

3.2.2 电源使能接口

• int hal_regulator_enable(struct regulator_dev *rdev)
• 功能：使能电源
• 参数：

• rdev 为要使能的电源
• 返回值：

• 0, 成功
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3.2.3 电源关闭接口

• int hal_regulator_disable(struct regulator_dev *rdev)
• 功能：关闭电源
• 参数：

• rdev 为要关闭的电源

• 返回值：

• 0, 成功

3.2.4 电源获取电压接口

• int hal_regulator_get_voltage(struct regulator_dev rdev, int vol_uV)
• 功能：获取电源电压值
• 参数：

• rdev 为指定的电源
• vol_uV 该电源对应的电压值

• 返回值：

• 0, 成功

3.2.5 电源设置电压接口

• int hal_regulator_set_voltage(struct regulator_dev *rdev, int target_uV)
• 功能：设置电源电压
• 参数：

• rdev 为指定的电源
• target_uV 为要设置的电压值

• 返回值：

• 0, 成功
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4 模块使用范例

可参考测试程序。

static struct regulator_dev regulator;

#define REGULATOR_ENABLE 1
#define REGULATOR_DISABLE 2
#define REGULATOR_SETVOL 3
#define REGULATOR_GETVOL 4

static int cmd_regulator(int argc, const char **argv)
{

int cur_vol = 0, tar_vol = 0;
char regulator_type, regulator_id;
int c, state = REGULATOR_GETVOL;

if (argc < 4)
{

printk("Usage:\n");
printk("\tregulator [regulator type] [regulator id] -e\n");
printk("\t -d\n");
printk("\t -s [vol]\n");
printk("\t -g\n");
return -1;

}

regulator_type = strtol(argv[1], NULL, 0);
regulator_id = strtol(argv[2], NULL, 0);

while ((c = getopt(argc, (char *const *)argv, "degs")) != -1)
{

switch (c)
{
case 'e':

state = REGULATOR_ENABLE;
break;

case 's':
state = REGULATOR_SETVOL;
tar_vol = strtol(argv[4], NULL, 0);
break;

case 'd':
state = REGULATOR_DISABLE;
break;

case 'g':
state = REGULATOR_GETVOL;
break;

defalut:
state = REGULATOR_GETVOL;
break;

}
}
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hal_regulator_get(REGULATOR_GET(regulator_type, regulator_id), &regulator);

switch (state) {
case REGULATOR_ENABLE:

hal_regulator_enable(&regulator);
break;

case REGULATOR_DISABLE:
hal_regulator_disable(&regulator);
break;

case REGULATOR_GETVOL:
hal_regulator_get_voltage(&regulator, &cur_vol);
printk("cur_vol:%d\n", cur_vol);
break;

case REGULATOR_SETVOL:
hal_regulator_set_voltage(&regulator, tar_vol);
break;

default:
break;

}

return 0;
}
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